CENTRAL DE COMANDO

Legenda para ligagdes no conector CN1 ( chicote 12vias)
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TRAVA MAGNETICA (MM53200N; M1E; HT12E); (HT6P20B); (HT6026; MC145026P);
smart encoder.

- Capacidade para cadastrar 128 usuarios.

- Frequéncia de recepgdo em 433mhz, 315mhz, 299mhz, conforme
solicitagdo do cliente.

- Modo de operagdo abre-fecha ou com parada.

- Entrada de botoeira programavel(echa; Sé Abre; S6 Fecha).

- Entrada para fotocélula.

CONFIGURAGOES BASICAS

2- MODO DE OPERAGAO 4 - FECHAMENTO AUTOMATICO

A central QRM-ST12 possui dois modos de operagdo: A central QRM-ST12 possui o modo de fechamento automatico.
- Modo ABRE-FECHA: Este modo é indicado para portdes do tipo | Para deixar a central em modo de fechamento automdtico ativado,
basculante, pois a central opera somente com reversdo. Para ativar | apds as configuragdes de rampa, deixe o jumper na posi¢do de tempo

As configuragdes da CENTRAL QRM-ST12 serdo feitas através da posicdo do jumper FECHA AUT e do nimero de piscadas do led Ld1.
Para entrar no modo de programagao, posicione o jumper FECHA AUT na fungao desejada e SEGURE acionada a tecla “PROG” até o ntimero de piscadas do led correspondente a fungdo escolhida,
confirme a tabela abaixo:

este modo, deve-se manter o jumper ‘“J8” fechado. que deseja o fechamento, ou em “zero” se ndo for utilizar o PISCADA POSICAO POSICAO POSICAO POSICAO POSICAO
-Modo com PARADA: Este é indicado para portdes do tipo | fechamento automatico na central. A contagem de tempo tem inicio "ED":ROG" C:g:;’:c;R JUMPER 0 JUMPER 05 JUMPER 10 JUMPER 30 JUMPER 40
deslizante, pois a central opera com parada permitindo abertura | apds o micro de abertura ser acionado. CONTROLES - - - - -
parcial do portdo, parando o mesmo em qualquer ponto do 2 INVERTER _ _ _ _ _
percurso quando estiver abrindo. OS MICROS
. . ion 3 RAMPA DE DESATIVA A ATIVA A RAMPA ATIVA A RAMPA ATIVA A RAMPA ATIVA A RAMPA
Para ativar este modo deve-se manter o jumper “J8” aberto. . CHEGADA RAMPA DE DE CHEGADA DE CHEGADA DE CHEGADA DE CHEGADA
Fig. 1 CHEGADA CURTA MEDIA LONGA MAIS LONGA
a RAMPA DE DESATIVA A ATIVA A RAMPA ATIVA A RAMPA ATIVA A RAMPA ATIVA A RAMPA
3 - ENTRADA PARA FOTOCELULA (uso OBRIGATORIO): 5 - DEFINICAO DO TIPO DE FIM DE CURSO (NA OU NF) PARTIDA RAMPA DE DE PARTIDA DE PARTIDA DE PARTIDA DE PARTIDA
PARTIDA CURTA MEDIA LONGA MAIS LONGA
A central QRM-ST12 possui uma entrada para fotocélula (ver 5 VELOCIDADE VELOCIDADE VELOCIDADE VELOCIDADE VELOCIDADE VELOCIDADE
. S . . . . DA RAMPA MAIS LENTA LENTA MEDIA RAPIDA MAIS RAPIDA
diagrama de ligagdo), a qual evita o fechamento sobre algum A central QRM-ST12 permite escolher qual tipo de fim de curso s CONFIGURAR BOTOEIRA BOTOEIRA BOTOEIRA — —
obstaculo. Sempre que o sensor detectar o obstaculo fard a a ser usado no acionamento do portdo, (Fig.2),para o qual se define: BOTOEIRA ABRE/FECHA SO ABRE SO FECHA
reversdo do motor (abrira). FIM DE CURSO FECHADO (NF): Jumper “J7”” — FECHADO e FIM DE 7 "g:z/‘:{l;‘:{;‘&“ - - - - -
Esta protegdo s6 atua quando a central estiver fechando o | CURSO ABERTO (NA): Jumper “J7"’ — ABERTO
portdo.

Se o sentido de atuagdo da fotocélula ESTIVER INVERIDO, isto é, o Fig. 2
portdo fecha ao acionar o sensor, deve-se corrigi-lo fazendo o
MESMO PROCEDIMENTO DE INVERSAO DE MICROS DESCRITOS NA

TABELA DAS CONFIGURACOES BASICAS (NUMERO 7), NA SEGUNDA

PISCADA DO LED. (ver taela #segur) =
A instalagdo do sensor é OBRIGATORIA para a central de ( ATE NCAO )

comando funcionar, caso o mesmo ndo seja instalado o led “LD1” A central QRM-ST12 permite programar a saida a relé para o

ficara piscando rapidamente para indicar a auséncia do sensor de | modo minuteira (2 minutos de funcionamento) ou sinalizador (fica 2 - . .
P P °nte pa . ( ~ . ) ) h ( Para RESETAR A MEMORIA da Central QRM-ST12, mantenha acionada a tecla “PROG” depois da sétima piscada, até
barreira. O sensor devera ter saida pulsante. ativa enquanto portdo estiver aberto); veja tabela de

configuragioes! o led Ld1 pisque rapidamente, assim todos os controles serdo apagados e todas as configuragdes de rampa serdo zeradas.

Para CADASTRAR CONTROLES, basta apertar a tecla “PROG” até que o led pisque uma vez e logo em seguida acionar a tecla do controle
que quer cadastrar. Ao perceber que os micros de abertura e fechamento ESTAO INVERTIDOS, basta acionar a tecla “PROG” até que o led
pisque pela segunda vez e imediatamente solte-a. Os micros se inverterdo.




